LES TRANSMISSION

Transmettre adapter et/ou transformer

Transmettre adapter et/ou transformer



Engrenages a arbres paralléles

La transformation du mouvement est une fonction mécanique complexe qui consiste a transmettre
un mouvement d'une piece a une autre, tout en modifiant sa nature.

Le type de mouvement ou la lois entrée/sortie peut changer, soit d'un mouvement de rotation a un
mouvement de translation ou inversement.
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Engrenages a couple conique

Définition:Le systeme a engrenages a arbres paralléles permet de transmettre un
mouvement de rotation et d'adapter la vitesse et le couple.

Systéme pignon / roue , les deux roues tournent en sens inverse

La petite roue tourne plus rapidement que la grande mais le couple est plus important sur la grande
roue.

Systéme pignon / couronne , les deux roues tournent dans le méme sens
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Le systéme actionné en sortie demande un couple Cu qui va appeler un couple Ce a fournir en entrée

La puissance en enirée ast &gale A la puissance en sortie au rendemeant prés.
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Engrenage a roue et vis sans fin
Définition:
Le systtme a engrenages a roue et vis sans fin permet d'adapter la vitesse de rotation

et/ou le couple , il permet également de changer I'axe de rotation le tout avec un minimum
d'encombrement.

Le rapport de réduction peut étre trés important avec un faible encombrement.

Avantages
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& Peu de vibrations, silencieux

@ Durée de via imperante

@ Fiable
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@ Nécessite un assembiage pracis

% Rendement plus faible que des engrenages classiques

S Necessite une lubrification
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Le systéme actipnng en sortie demande un couple Cu qui va appeler un couple Ce & fournir en entrée
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Systeme poulies-courroie

Définition:
Le systtme a poulies-courroie permet de transmettre un mouvement de rotation a une

distance plus ou moins importante.

Il existe plusieurs types de transmission par poulies-courroie : courroies plates, rondes,
trapézoidales, striées et crantées.
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Le systéme actionné en sortie demande un couple Cu qui va appeler un couple Ce & fournir en entrée
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Systéme roues dentées-chaine
Définition:

Le systeme a roues dentées-chaine permet de transmettre un mouvement de rotation a une
distance plus ou moins importante.

La transmission par chaine est utilisée pour des vitesse de rotation peu élevées

Avantages : =
9 Transmission Synéhrone (pas de glissement)
4 Transmission de puissance dicvee
@ Robusse
Inconvinients :
B Vitesse de rotation peu dlowte
9 Nécessite une lubrficaion

= Bruyanie

Un systbme roues dentias.-chaine peut dtre reprdsentd par le schima cicontro

@ Entrée - énargie miécanique de rotation survani Maxe x , caracliisde par une viesse angulaire we et un couple Ce.
@ Sortie - Gnergie mécanique de rotation survant faxe X , carachirisée par une Vilesse angulaite ws el un couple Cu,
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Le systéme actionné en sortie demande un couple Cu qui va appeler un couple Ce a fournir en entrée (

La puissance en entrée est égale & la puissance en sortie au rendement pras.
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Systeme vis-écrou
Définition:
Le systeme a Vis et écrou permet de transformer un mouvement de rotation en un mouvement

de translation en combinant les mouvements d'une vis et d'un écrou.

Il existe deux types de systémes a vis et écrou. Dans certains systémes, c'est la Vis qui

joue le role d'organe moteur. Dans ce cas, le mouvement de rotation de la vis se transforme en
mouvement de translation pour I'écrou.

Systeme pignon-crémaillere

Définition:

Le systéme a pignon et crémaillére transforme le mouvement de rotation du pignon en un
mouvement de translation de la crémaillére ou vice versa.

Ce systéme comprend une roue dentée qu'on appelle « pignon » et une tige dentée qu'on appelle «

crémaillére ». Lorsque le pignon tourne, ses dents s'engrénent dans les dents de la crémaillére et
entrainent cette derniere dans un mouvement de translatio

Systéme a came et tige-poussoir
Définition:
Le systtme de came et tige-poussoir (aussi appelée tige guidée) permet de transformer le

mouvement de rotation de la came en un mouvement de translation alternatif (de va-et-vient) de la
tige-poussoir.

On appelle «came» une roue qui a la forme d'un ceuf. La came peut aussi étre un disque de forme
irréguliere ou un disque dont le pivot est décentré. Dans ce cas, on parle d'«excentrique». On
appelle «tige-poussoir» ou «tige guidée» la tige qui est appuyée sur la came. Lorsque la came
tourne, la tige-poussoir effectue un mouvement de translation alternatif (mouvement de va-et-vient
rectiligne).



Attention:
Réversibilité
Le contact de la tige sur la came ne peut étre maintenu que grace a une force de rappel souvent

obtenue a 'aide d'un ressort. Une traction sur la tige ne peut donc pas entrainer la came. Ce systeme
est irréversible.
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